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Priifstandsanforderungen ME{>T

» Modularer Aufbau (Antrieb + Bremse) auf einem
Fundament

» Anordnungsmoglichkeiten: koaxial & achsversetzt
» Priflinge:
e |eistungsubertragende Elemente

Kupplungen, Bremsen, Zweimassenschwungrader,
Umschlingungstriebe (z.B. Ketten, Riementriebe)...

e Nicht Leistungsibertragende Elemente
Walzlager, Wellendichtungen, ...

> Mdglichkeit zur Uberlagerung hochfrequenter
Drehschwingungen (> 300 Hz)

» Moglichkeit zur Simulation von VKM-typischer
Drehungleichformigkeiten
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Priifstandsanforderungen ME{>T

» Moglichkeit zum Betrieb mit verschiedenen Regelungsarten

» Moglichkeit zur messtechnischen Erfassung der

Drehungleichféormigkeiten bzw. Drehschwingungen
» Drehmomentmesstechnik

» Messdatenerfassung
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DyNCOTEC - Prufstandskonzept

Zuleitung
Trafostation

220 kW
380 Nm
9000 1/min

Logidyn D2

Visualisierung

ME{>T

Messdatenerfassung
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Prifling

200 kw
400 Nm

6060 1/min
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Prifstand mit Messtechnik ME{>T
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Antriebsmaschinen ME{>T
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Technische Daten ME{>T

Antriebsmaschine

Leistung 220 kW
Antriebsmoment 380 Nm
Maximaldrehzahl 9000 min-1
Jrotor 0,1 kgm?

Max. Drehzahlgradient 58'000 1/min/s

Abtriebsmaschine

Leistung 200 kW
Antriebsmoment 400 Nm
Maximaldrehzahl 6060 min-1
Irotor 0,3 kgm?

[ ]
I B eRhsou Uanersm Lehrstuhl flir Maschinenelemente und Getriebetechnik — Prof. Dr.-Ing. B. Sauer 7



Steuerung

ME{>T
Visualisierung — DynoTest

Regelung - Logidyn D2
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Messtechnik ME{ST

Drehmoment

Moderne Zweibereichs-Drehmoment-Messflansche
(Fa. Staiger-Mohilo)

Messbereich 1: bis 200 Nm
Messbereich 2: bis 1000 Nm
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Messtechnik ME{ST

Drehgeschwindigkeit & Drehwinkel

2 Rotations-Laser-Vibrometer (Fa. Polytec) zur an- und
abtriebsseitigen Erfassung des dynamischen Drehwinkels

-Ideal zur Erfassung transienter Vorgange
-Grenzfrequenz: 10 kHz

-Berihrungslos

¢
L A
T i o [{Interferometer A il :
VALY, ges Laser B Vﬁ S
fB ~— Interferometer B
o= fg,,2°d7\.
Laservibrometer Rotierende Welle
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Messtechnik
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Messdatenerfassung ME{>T

Messkarte
16 Analog-Eingange
2 Analog-Ausgange
200 kHz Abtastrate

Messdatenverarbeitung

Separater PC mit
LabView 7
DasylLab 7
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Beispielmessungen ME{>T

Verbrennungsmotorensimulation

Drehmomentverlauf
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4-Zyl.-Reihenmotor bei 2500 min-1
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Beispielmessungen

Verbrennungsmotorensimulation

FFT-Analyse Drehmomentverlauf

2. Motor-Ordnung 4. Motor- f"rrdnur'ng
B3,3 Hz 166,7 Hi
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4-Zyl.-Reihenmotor bei 2500 min-1

8. Motor-Ordnung

ME{>T
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Beispielmessungen ME{>T

Maximaler Schwingwinkel
(J . Ca. 0,02 kgm?)

1,4

1,2

I A
LN

\

N\
NG

20 30 40 50 66 100 120 150 166 200 233 250 300 333 366 400 433 466 500
Anregungsfrequenz [Hz]

Schwingwinkelamplitude [°]

‘—-— Dyn. Schwingwinkel‘

]
I m  TECHNISCHE UNIVERSITAT
|

KAISERSLAUTERN Lehrstuhl fir Maschinenelemente und Getriebetechnik — Prof. Dr.-Ing. B. Sauer 15



Beispielmessungen ME{>T

Maximaler Schwingwinkel
(J . Ca. 0,02 kgm?)

Dynamischer Schwingwinkel
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Beispielmessungen ME{>T

Dynamikmessung Antriebsmaschine
Jiaet = 0,113 kgm?

10000
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6000 +— Gradienten: /
5000 1— 0-1000: 57'758 1/min/s

0-3000: 54'380 1/min/s
4000 +— 0-6000: 52'020 1/min/s
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1000 /
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Zeit [s]

Antriebsdrehzahl [1/min]
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Beispielmessungen ME{>T

Dynamikmessung Antriebsmaschine
Jaet = 0,513 kgm?
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